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一.接线

1.1. 2420与串口小板的接线

引脚->对应接线

2420 引脚 CH340（串口小板）

3V3 3.3V

GND GND

OT1（TX） RX

RX TX

OT2（输出） 可悬空（可不接）

OT2 脚是输出脚，检测到有人时输出 3.3V 高电平，检测到无人时输出低电

平，可以接个 LED 灯（out 脚接 LED 灯的正极）来判断有人无人情况，或者使用

万用表检测 out 脚的电压。

注意：上图为新固件的接线方法，旧固件 OT1 和 OT2 的引脚定义相反，旧

固件 OT2 定义为 TX，OT1 为输出脚！！！

二.测试模块是否正常工作

2.1. 安装驱动文件

打开驱动文件，点击安装，安装完成后显示驱动安装完成。
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接好线插入电脑后先查看是否安装好 CH340的驱动，安装好驱动后显示如下。

2.2. 查看串口数据

此时打开串口助手工具，选好对应的串口，波特率默认为 115200，打开串

口就有输出数据，注意默认输出的数据是字符数据，不是十六进制数据。

[17:41:36.823]收←◆ON
Range 6
[17:41:36.929]收←◆ON
Range 6
[17:42:23.186]收←◆OFF
ON/OFF分别表示有人和无人，range 代表目标距离，单位为 cm。
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2.3. 检测收发指令是否正常

发送使能配置指令（FD FC FB FA 04 00 FF 00 01 00 04 03 02 01），查看是否有

回复，正常情况下发送使能配置指令回复后数据会停止上报。

三.简单测试

3.1. 默认参数

1、以下配置为默认参数。
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3.2. 简单调试参数

测试雷达是否正常时，可以将最大距离门设置为 1，目标消失延迟时间设置

为 1，再去测试，修改参数之后，再写入传感器设置。如果想看是否写入成功，

可以再读取一下设置。

3.3. 查看目标状态

此时进入实时数据页面，查看能量变化，此时如果在探测范围内，则状态显

示为红色，离开探测范围后状态变为绿色，如果状态有变化就说明，模块工作是

正常的。
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四.上位机界面参数介绍

4.1. 如何查看版本？

连接到设备后，上位机的左下角可以查看到版本。
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4.2. 如何调整探测距离？

最大距离门就是设置探测距离的，2420 的最大探测距离是 8 米，一个距离

门是 0.7米，所以距离门的设置范围为 1-12，当设置为 1时，探测距离为 0.7米，

设置为 2时，探测距离为 1.4 米，以此类推。

4.3. 触发门限/保持门限与距离门对应的关系是什么？

每个距离门都有对应的一个范围，以及门限（灵敏度），一号距离门对应的

范围是 0-0.7米，门限对应的是 01，2 号距离门对应的范围是 0.7-1.4 米，门限对

应的是 02，比如设置最大距离门为 5时，此时对应需要调整的门限就是 00，01，
02，03，04，05。

备注：13-15号距离门是无效门，可不用设置，或者可直接设置 90去屏蔽。



7

4.4. 目标消失延迟时间怎么设置？

概念：目标状态从有人切换到无人需要延时一段时间 T：在此期间，如果检

测到有人， 重新开启这段时间的计时。雷达只有在检测到无人状态一直持续一

个完整的 T 时间后才会切换到无人状态，上报无人。

设置：设置范围是 0-90，可根据自行需求去设置，一般建议是设置 5s。
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4.5. 如何 OTA升级？

选择好对应的串口和波特率，此时不需要连接设备，先获取固件信息，等提

示信息有设备 ID 后再进行下一步，选择对应的 bin 文件进行升级，最后点击下

载，等进度到 100%后即升级完成。
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五.如何调整参数？

5.1. 详细调试可以查看 2420用户手册。

HLK-LD2420-24G - 资料下载 - 海凌科电子 (hlktech.com)

5.2. 使用自动门限调节参数

使用自动生成门限去设置参数、生成门限后，应用门限按键亮起，直接应用

门限即可生效。

5.3. 微调参数

一般建议 0 号距离门和 13-15 号无效距离门调整为 90，0 号距离门调整为

90一般是为了减少背波的干扰和本身的干扰。

目前设置的最大距离门是 1，相应的就只需要调整 1号距离门的门限值即可。

一般调整能量值的范围为±5，调整的情况有以下几种：

如果比较难触发，降低触发门限的值；

如果比较难保持有人，降低保持门限的值；

如果误报比较多，则提高触发门限的值；

如果已经离开探测范围还保持有人，则提高保持门限的值。

https://h.hlktech.com/Mobile/download/fdetail/225.html
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5.4. 当前参数如何保存和配置到另一个模块上？

使用保存配置文件功能，将当前的参数保存，保存完成后，再使用另一个模

块去载入保存的配置文件，等参数载入完成后，直接写入设置。

六.常见问题

6.1. 串口设备打开失败？
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解决方法：

（1）检查串口号，波特率是否有选对。

（2）检查接线是否接错，TX，RX 是否有反接。

（3）检查是否是旧版本（一般 23 年 7月份之前购买的模块是旧版本硬件），

可以尝试使用步骤一的接线，重新接后测试。

6.2. 写入/读取参数失败？

解决办法：

上位机工具使用错误，2410S 的上位机和 2420 的上位机有许多用户都会混

淆，遇到这种情况需要先确认手上的模块是哪款模块，一般模块上会有丝印可以

辨别。

6.3. 上位机显示绿色状态，但输出脚还是高电平？
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解决办法：

目前上位机显示和输出脚并没有同步，有这个限制，使用上位机时，模块的

输出脚是不受控制的，所以不管上位机显示红色还是绿色，输出脚都是保持一个

电平的，所以如果使用上位机查看状态时，就不需要看输出脚的状态，如果使用

输出脚看状态时，上位机需要关闭。

注意：最新固件 V1.6.1 已经修复该问题，上位机和输出脚的状态可以同步。

6.4. 为什么使用上位机修改参数可以保存，但使用串口指令修改参

数不保存？

解决办法：参考下图方式修改。

6.5. 为什么 OTA升级失败？

解决方法：

需要将波特率选对，目前默认波特率为 115200。不同版本可能波特率对应

不同，可以通过步骤二去验证波特率是哪一个。
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